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AVL S
Die skalierbare Losung fur alle Applikationsbereiche
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Fahrzeug Zertifizierung Motor Zertifizierung




Die Applikation fur alle Prufstands Typen

-

Fokus des Webinars

Der flexible Einsatz auf Motor- und
Antriebsstrangprufstanden

\_

Qg

AVL iGEM 2™

for Powertrain Testing

AVL iGEM 2™

for Engine Testing (incl. SORE

Gleiche Applikation, adaptierte User Interfaces gemal3 der Anforderungen am

Prufstand



Die Applikation fur alle Anwendungsfalle

Maf3geschneidert fur die Aufgaben
am Prufstand

« Einfacher Einstieg flUr Basis F&E

Anwendungen
« Skalierbar nach Gerateumgebungen

« Skalierbar von F&E bis zur

Zertifizierung
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Was ist AVL iGEM 2T™?

JAN

- Automatisierungsplattform -

AVL PUMA Open 2™

- Design & Ausfuhrung

- Parameterbibliotheken

- Gerateintegration

- Diagnose- & Sicherheit

- Integration in die AVL Toolchain

- Abgasapplikation -

AVL iGEM 2™

ngas-Testautomatisierung
ngas-Gerateprozeduren
ngas-Datenauswertung
Dgas-Prozesssteuerung

- Datenauswerteplattform -

AVL CONCERTO 5™

- Berechungskomponente

- Formelbibliotheken

- Report-Layout Editoren

- Encryption

- Darstellung der Rechenwege



NEUERUNGEN IN 4 KERNBEREICHEN

Adaptiert an Gesetzgebung

Adaptiert an Geratekonfiguration
Transparente Rechenwege

Trennung von Produkt- und Kundenformeln
Geschutzes Formelwerk

MS Excel Integration, drag-&-drop
Layouting

Testergebnisse
Transparent

Testergebnisse

Messgerate-
einbindung

Messgerateinbindung
Dynamisch

Messgerateunabhangigkeit
Dynamische Zuordnung der Gerate zu Messstellen
Auslesen der Konfigurationen der aktiven Gerate
Zentraler Gerate- und Systemstatus

Parametrierung

Test
Definition &
Ausfiihrung

Parametrierung
Zentral

Zentrale, transparente Parametrierumgebung
Gerate- und Prufstands unabhangige Applikationen
Offene und wiederverwendbare Applikationsmodule
Versionskontrolle der Applikationsmodule

»~Signal Navigator®

Grafischer Vergleich von Pruiflaufen

Definition & Ausfuhrung
Modular

Reduzierte Wartung durch Applikationsmodule
Keine Programmierkenntnisse notwendig
Editor fur Gesetztes Konformitat

Validierung der Einstellungen vor Test
Testparametern Vorlagen

Standard API zur Testbedatung
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Anwendungsbeispiel
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Anwendungsbeispiel

Einblick in ...
* Pre-Test Dialog

« Validierung vor Test

o Test Selection

IGEM 2 Pre-Test

Post-Test

Cycdle Definition

(] -
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Anwendungsbeispiel

Einblick In ...

» (Gerateabstraktion
« Messung: Rollenzuweisung

* Pre-Test Gerateparameter

Pruflauf Ausfuhrung...
« IGEM 2 Test Navigation

« Testbed Status

Device Group

Rollenzuweisung

Coast Down Bag Read
® °
DSQ =2a =
[ ] [
® )
I D e Type 1 I D Typ
DAL Bench P
........... DAL e P
-
D Device _
Driver Drive PY
IAK Iﬂ.l{
Device Device

Gerateabstraktion

evices

# | Gaseous Emission Measu

rement 3 device(s)

'IZI EEHOZ2 Tunnel [C] Bag Analysis
EBHO1 Tailpipe - |

] EBHO3 Bag [C] Bag Analysis
-n Particulate Count 1 device(s)

AVL489 Tailpipe - |

.| Particulate Matter 2 device(s)

[ p1s Tunnel

SPCATx Tailpipe -
-n CVS [/ Gaseous Emission Collector
’|:| CVS DiluteAndCollect

-4 Opacity Measuremen t I device[s)
e | Tailpipe -

| Soot Measurement 1 device(s)

[ AVLAB3

[EnginED ut *r]

I Save configuration

I Load configuration

Set current configuration as default
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Anwendungsbeispiel

Einblick In ...
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Feedback Info Website

emission.marketing@avl.com emission.marketing@avl.com www.avl.com/igem2



Fragensammlung

Wie ist der iGEM 2 auf verschiedene Prufstands-Konfigurationen
skalierbar?

Die Applikationsmodule sind nach gangigen Messanwendungen aufgeteilt und
konnen separat und auch nachtraglich Uber Lizenz freigeschalten werden. Eine
Gesamtkonfiguration kann zentral am host verwaltet werden und nur die
benotigten Module auf den Prifstand repliziert werden.

Ist es moglich nachtraglich Funktionen und Applikationspakete zu
installieren?

Die Applikationsmodule sind nach gangigen Messanwendungen aufgeteilt und
konnen separat und auch nachtraglich Uber Lizenz freigeschalten werden. Eine
Gesamtkonfiguration kann zentral am host verwaltet werden und nur die
benotigten Module auf den Prifstand repliziert werden.
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Fragensammlung

Wie geht iGEM 2 mit Kunden-Normnamen (Messkanalen) um?

Die iGEM 2 Applikation ist nahezu unabhangig von Kundenkanalen. Die Gesamtzahl der
benotigten Kanale liegt bei unter 30 und wird zentral in PUMA zugewiesen.

Was muss in iGEM 2 konfiguriert werden wenn eine weitere

Abgasmessanlage an die PUMA Automatisierung angeschlossen wird?
Sobald ein Messgerat im PUMA eingebunden ist, wird es von der iGEM 2 Applikation
erkannt und kann im nachsten Test verwendet werden. Voraussetzung ist es das der
Geratetyp unterstutzt wird.
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Fragensammlung

VVorbedaten der Priflaufe: Gibt es eine Art , Test Order Management™ um
Uber Nacht mehrere Tests durchzufihren und dazwischen die Bedatung

ZU wechseln?
AVL iGEM 2 bietet

- eine standardisierte Schnittstelle zur Vorbedatung und Ausfihrung
- Die Moglichkeit aufgeflllte Pre-Test Parameter als Template abzuspeichern

Kombiniert man diese beiden Features, ist es moglich Gber die Schnittstelle ein
Parametertemplate auszuwahlen, einen Test dazu und diese vollautomatisch abzufahren.

AVL bietet einen Standard Scheduler dazu an, ,iGEM VITA". iIGEM VITA ermoglicht es
Testsequenzen zu planen und diese automatisch Uber iGEM 2 abzuarbeiten. Die
Schnittstelle zwischen iGEM VITA und iGEM 2 ist standardisiert.
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